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1. ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА МОДУЛЯ Специальные электроприводы 
 

1.1. Аннотация содержания модуля   

Модуль посвящен изучению специальных электроприводов, а именно: вентильных, шаговых и 
вентильно-индукторных. Рассматривается конструкция двигателей, их энергетические, статические 
и динамические характеристики, способы управления, особенности силовых полупроводниковых 
преобразователей и систем автоматического управления.  Дисциплины модуля: «Специальные 
электроприводы» 

1.2. Структура и объем модуля  
Таблица 1 

№ 
п/п Перечень дисциплин модуля в последовательности их освоения  

Объем дисциплин модуля 
и всего модуля в зачетных 

единицах 

1  Специальные электроприводы  3 

ИТОГО по модулю: 3 

1.3.Последовательность освоения модуля в образовательной программе 
Пререквизиты модуля 1. Управление технологическими 

комплексами 

Постреквизиты и кореквизиты 
модуля 

Не предусмотрены 

 

 

1.4. Распределение компетенций по дисциплинам модуля, планируемые результаты 
обучения (индикаторы) по модулю  
 

Таблица 2 

Перечень 
дисциплин 

модуля 

Код и наименование 
компетенции 

Планируемые результаты обучения 
(индикаторы)  

1 2 3 

Специальные 
электроприводы 

ОПК-4 - Способен 
разрабатывать 
технические объекты, 
системы и 
технологические 
процессы в своей 
профессиональной 
деятельности с учетом 
экономических, 

З-1 - Объяснить основные принципы 
функционирования разрабатываемых 
технических объектов, систем, 
технологических процессов 

З-2 - Изложить принципы расчета 
экономической эффективности 
предложенных технических решений 
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экологических, 
социальных ограничений 

З-3 - Привести примеры сравнения 
предложенных решений с мировыми 
аналогами 

З-4 - Описать основные подходы к оценке 
экологических и социальных последствий 
внедрения инженерных решений 

У-1 - Предложить нестандартные варианты 
разработки технических объектов, систем, в 
том числе информационных, и 
технологических процессов 

У-2 - Доказать научно-техническую и 
экономическую состоятельность и 
конкурентоспособность предложенных 
инженерных решений 

У-3 - Оценить экологические и социальные 
риски внедрения предложенных 
инженерных решений 

У-4 - Провести всесторонний анализ 
принятых инженерных решений для 
выполнения разработки технических 
объектов, систем, в том числе 
информационных, и технологических 
процессов 

П-1 - Выполнять в рамках поставленного 
задания разработки технических объектов, 
систем, в том числе информационных, и 
технологических процессов в своей 
профессиональной деятельности с учетом 
экономических, экологических, социальных 
ограничений 

Д-1 - Демонстрировать креативное 
мышление, творческие способности 

 
1.5. Форма обучения 
Обучение по дисциплинам модуля может осуществляться в очной и заочной формах. 



 

 

 

РАБОЧАЯ ПРОГРАММА ДИСЦИПЛИНЫ   
Специальные электроприводы 

 
 

Рабочая программа дисциплины составлена авторами: 
 
 

№ п/п Фамилия Имя Отчество Ученая степень, 
ученое звание Должность Подразделение 

 
1 Степанюк Дмитрий 

Павлович 
без ученой 

степени, без 
ученого звания 

Старший 
преподавате

ль 

электропривода и 
автоматизации 
промышленных 

установок 
 
Рекомендовано учебно-методическим советом института Уральский энергетический 
 

Протокол № _112_ от _18.06.2021_ г. 

 



 

1. СОДЕРЖАНИЕ И ОСОБЕННОСТИ РЕАЛИЗАЦИИ ДИСЦИПЛИНЫ  
Авторы:  

 Степанюк Дмитрий Павлович, Старший преподаватель, электропривода и 
автоматизации промышленных установок 
1.1. Технологии реализации, используемые при изучении дисциплины модуля 

 
 Традиционная (репродуктивная) технология 
 Разноуровневое (дифференцированное) обучение  

o Базовый уровень 
 
*Базовый I уровень – сохраняет логику самой науки и позволяет получить упрощенное, но верное и полное 

представление о предмете дисциплины, требует знание системы понятий, умение решать проблемные ситуации. Освоение 
данного уровня результатов обучения должно обеспечить формирование запланированных компетенций и позволит 
обучающемуся на минимальном уровне самостоятельности и ответственности выполнять задания; 
Продвинутый II уровень – углубляет и обогащает базовый уровень как по содержанию, так и по глубине проработки 
материала дисциплины. Это происходит за счет включения дополнительной информации. Данный уровень требует умения 
решать проблемы в рамках курса и смежных курсов посредством самостоятельной постановки цели и выбора программы 
действий. Освоение данного уровня результатов обучения позволит обучающемуся повысить уровень самостоятельности 
и ответственности до творческого применения знаний и умений. 
 

1.2. Содержание дисциплины 

 

Таблица 1.1 

Код 

раздела, 
темы  

Раздел, тема 
дисциплины* Содержание  

Р.1 Вентильный электропривод 

Структура и элементы вентильного электропривода. 
Конструктивные исполнения и принцип работы вентильного 
двигателя. Математические модели вентильного двигателя. 
Векторные и скалярные системы управления вентильного 
электропривода. Двухзонная система управления. 

Р.2 Шаговый электропривод 

Конструкция шагового двигателя. Принцип работы. 
Достоинства и недостатки шагового привода. Драйвер 
шагового двигателя. Способы коммутации обмоток. Питание 
шагового двигателя. Классификация режимов работы шагового 
двигателя. Параметры и характеристики шагового двигателя. 

Р.3 
Вентильно-индукторный 

электропривод 

Структура и элементы вентильно-индукторного 
электропривода. Особенности конструкции и принцип работы 
вентильно-ндукторного двигателя. Баланс энергий и 
мощностей в вентильно-индукторном двигателе. Определение 
электромагнитного момента. Индуктивности фазы в функции 
углового положения. Подходы к управлению вентильно-
индукторным двигателем. Структуры систем управления 
вентильно-индукторным приводом. 

 

1.3. Направление, виды воспитательной деятельности и используемые технологии 
Таблица 1.2 



 

 

1.4. Программа дисциплины реализуется на государственном языке Российской Федерации . 

2. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ   

Специальные электроприводы 

Электронные ресурсы (издания)  

1. Симаков, Г. М.; Автоматизированный электропривод в современных технологиях : учебное пособие.; 
Новосибирский государственный технический университет, Новосибирск; 2014; 
http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=436277 (Электронное издание) 

Печатные издания  

1. Соколовский, Г. Г.; Электроприводы переменного тока с частотным регулированием : учебник для 
студентов вузов, обучающихся по специальности 140604 "Электропривод и автоматика пром. 
установок и технол. комплексов" направления подгот. 140600 "Электротехника, электромеханика и 
электротехнологии".; Academia, Москва; 2006 (31 экз.) 

2. Терехов, В. М., Осипов, О. И.; Системы управления электроприводов : учебник для студентов вузов, 
обучающихся по специальности 140604, 140600.; Академия, Москва; 2005 (99 экз.) 

3. Усынин, Ю. С.; Системы управления электроприводов : учеб. пособие для студентов вузов, 
обучающихся по специальности "Электропривод и автоматика пром. установок и технол. комплексов" 
направления подгот. дипломир. специалистов "Электротехника, электромеханика и 
электротехнологии".; ЮУрГУ, Челябинск; 2004 (20 экз.) 

4. Осин, И. Л.; Синхронные электрические двигатели малой мощности : учеб. пособие для студентов 
вузов, обучающихся по специальности 140601 - "Электромеханика", направления подгот. дипломир. 
специалистов 140600 - "Электротехника, электромеханика и электротехнологии".; МЭИ, Москва; 2006 
(11 экз.) 

5. Кенио, Т.; Шаговые двигатели и их микропроцессорные системы управления : [перевод с 
английского].; Энергоатомиздат, Москва; 1987 (4 экз.) 

Профессиональные базы данных, информационно-справочные системы 

study.urfu.ru 

Материалы для лиц с ОВЗ  

 Весь контент ЭБС представлен в виде файлов специального формата для воспроизведения 
синтезатором речи, а также в тестовом виде, пригодном для прочтения с использованием экранной лупы 
и настройкой контрастности. 

 

Базы данных, информационно-справочные и поисковые системы 

Не используется 

Направление 
воспитательной 

деятельности 

Вид 
воспитательной 

деятельности 

Технология 
воспитательной 

деятельности 
Компетенция Результаты 

обучения 

    -   -  



 

3. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 

Специальные электроприводы 

Сведения об оснащенности дисциплины специализированным и лабораторным 
оборудованием и программным обеспечением 

Таблица 3.1 

№  
п/п 

Виды занятий Оснащенность специальных 
помещений и помещений для 

самостоятельной работы 

Перечень лицензионного 
программного обеспечения.  

Реквизиты подтверждающего 
документа 

1 Лекции Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов 

Рабочее место преподавателя 

Доска аудиторная 

Мультимедийное 
оборудование 

Не требуется 

2 Практические занятия Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов 

Рабочее место преподавателя 

Доска аудиторная 

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся 

Matlab+Simulink 

 

3 Лабораторные 
занятия 

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов 

Рабочее место преподавателя 

Доска аудиторная 

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся 

Специальное оборудование 

Matlab+Simulink 

4 Консультации Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов 

Рабочее место преподавателя 

Не требуется 



 

5 Текущий контроль и 
промежуточная 
аттестация 

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов 

Рабочее место преподавателя 

Не требуется 

6 Самостоятельная 
работа студентов 

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов 

Не требуется 

 

 


