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1. ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА МОДУЛЯ Конструкция и проектирование 
транспортирующих машин

1.1. Аннотация содержания модуля  

Модуль относится к траектории «Подъемно-транспортные, строительные и дорожные машины» 
образовательной программы. Модуль формирует совокупность прикладных знаний, умений и 
навыков в области устройства и проектирования машин непрерывного транспорта, лифтов и 
подъемников с учетом требований эксплуатации и особенностей режимов нагружения. 
Рассматриваются основные конструкции современных транспортирующих машин, принцип их 
работы и проектирование с учетом условий эксплуатации, динамических и технологических 
нагрузок, взаимосвязи с производственными и технологическими процессами. Особое внимание 
уделяется соответствию требованиям безопасности и строительных норм и стандартов.  
Дисциплина «Машины непрерывного транспорта» рассматривает вопросы проведения 
сравнительного анализа конвейеров различного типа при использовании в реальных условиях с 
целью минимизации стоимости транспортирования, и изучает классификацию грузов, способы их 
транспортирования в строительной, машиностроительной и горнодобывающей отраслях.  
Дисциплина «Проектирование машин непрерывного транспорта» направлена на изучение вопросов 
проектирования транспортных схем с конструктивной разработкой узлов различных типов 
конвейеров, режимы их работы, классы нагружения, а также основные показатели надежности 
конвейерных систем.  Дисциплина «Лифты и подъемники» рассматривает вопросы устройства 
электрических и гидравлических лифтов, проектирования и эксплуатации данного оборудования, 
правила выполнения пуско-наладочных и ремонтных работ,  отдельное внимание уделяется 
требованиям к охране труда, производственной и и пожарной безопасности при технической 
эксплуатации электрооборудования лифтов.

1.2. Структура и объем модуля 
Таблица 1

№ 
п/п Перечень дисциплин модуля в последовательности их освоения 

Объем дисциплин модуля 
и всего модуля в зачетных 

единицах

1 Машины непрерывного транспорта  3

2 Проектирование машин непрерывного транспорта  3

3 Лифты и подъемники  3

ИТОГО по модулю: 9

1.3.Последовательность освоения модуля в образовательной программе
Пререквизиты модуля Не предусмотрены

Постреквизиты и кореквизиты 
модуля

1. Конструкция и проектирование подъемно-
транспортных, строительных и дорожных 
машин



4

1.4. Распределение компетенций по дисциплинам модуля, планируемые результаты 
обучения (индикаторы) по модулю 

Таблица 2

Перечень 
дисциплин 

модуля

Код и наименование 
компетенции

Планируемые результаты обучения 
(индикаторы) 

1 2 3

ПК-4 - Способность 
выполнять монтаж и 
наладку, осуществлять 
техническое 
обслуживание и ремонт, 
производить 
реконструкцию и 
модернизацию, 
проводить демонтаж 
подъемных сооружений 
и их оборудования в 
условиях эксплуатации с 
использованием средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
операций

З-1 - Изложить технологические процессы  
монтажа, наладки и демонтажа подъемных 
сооружений и их оборудования в условиях 
эксплуатации с использованием средств 
автоматизации и механизации 
технологических операций

З-2 - Сделать обзор методов осуществления 
ремонта,  реконструкции и модернизации 
подъемных сооружений и их оборудования 
в условиях эксплуатации с использованием 
средств автоматизации и механизации 
технологических операций

У-2 - Выносить суждение о необходимости 
реконструкции, модернизации или 
демонтажа подъемных сооружений и их 
оборудования

У-3 - Выбирать методы и подходы 
осуществления ремонта,  реконструкции и 
модернизации подъемных сооружений и их 
оборудования

У-4 - Выполнять монтаж и наладку и 
демонтаж подъемных сооружений и их 
оборудования в условиях эксплуатации с 
использованием средств автоматизации и 
механизации технологических операций

П-1 - Разрабатывать предложения  по 
реконструкции и модернизации подъемных 
сооружений и их оборудования в условиях 
эксплуатации на основании оценки их 
технического состояния

Лифты и 
подъемники

ПК-5 - Способность 
выявлять неисправности 
подъемных сооружений 
в процессе эксплуатации 
на основе определения 

З-3 - Описать методы определения 
параметров работы подъемных сооружений 
и их оборудования в процессе эксплуатации, 
в том числе при помощи регистраторов
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параметров их работы 
или проведения 
технического 
освидетельствования

У-1 - Интерпретировать параметры работы 
подъемных сооружений и их оборудования 
в процессе эксплуатации для выявления 
неисправностей

П-2 - Проводить испытания и анализировать 
полученные данные о параметрах работы 
подъемных сооружений и их оборудования 
в процессе эксплуатации для выявления 
неисправностей

ПК-6 - Способность 
планировать, 
организовывать и 
обеспечивать работы по 
монтажу, наладке, 
техническому 
обслуживанию, ремонту, 
реконструкции, 
модернизации, 
демонтажу подъемных 
сооружений и их 
оборудования в условиях 
эксплуатации

З-1 - Характеризовать подходы к 
планированию и организации деятельности 
по монтажу, наладке, техническому 
обслуживанию, ремонту, реконструкции, 
модернизации, демонтажу подъемных 
сооружений и их оборудования в условиях 
эксплуатации

З-2 - Изложить перечень технических 
средств, материальных ресурсов и 
инструментов необходимых для 
обеспечения технологических операций по 
монтажу, наладке, ремонту, техническому 
обслуживанию, демонтажу, реконструкции 
и модернизации подъемных сооружений

У-1 - Выбирать подходы к планированию и 
организации деятельности по монтажу, 
наладке, техническому обслуживанию, 
ремонту, реконструкции, модернизации, 
демонтажу подъемных сооружений и их 
оборудования в условиях эксплуатации

П-1 - Определять этапы, процедуры и 
мероприятия по монтажу, наладке, 
техническому обслуживанию, ремонту, 
реконструкции, модернизации, демонтажу 
подъемных сооружений и их оборудования 
в условиях эксплуатации

Машины 
непрерывного 
транспорта

ОПК-5 - Способен 
разрабатывать, 
оформлять и 
использовать 
техническую проектную 
и эксплуатационную 
документацию в 
соответствии с 
требованиями 
действующих 

П-1 - Оформлять и согласовывать 
техническую проектную и 
эксплуатационную документацию

П-3 - Выполнять задания в области 
профессиональной деятельности, следуя 
требованиям технической проектной и 
эксплуатационной документации
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нормативных 
документов

ПК-4 - Способность 
выполнять монтаж и 
наладку, осуществлять 
техническое 
обслуживание и ремонт, 
производить 
реконструкцию и 
модернизацию, 
проводить демонтаж 
подъемных сооружений 
и их оборудования в 
условиях эксплуатации с 
использованием средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
операций

З-1 - Изложить технологические процессы  
монтажа, наладки и демонтажа подъемных 
сооружений и их оборудования в условиях 
эксплуатации с использованием средств 
автоматизации и механизации 
технологических операций

З-2 - Сделать обзор методов осуществления 
ремонта,  реконструкции и модернизации 
подъемных сооружений и их оборудования 
в условиях эксплуатации с использованием 
средств автоматизации и механизации 
технологических операций

У-2 - Выносить суждение о необходимости 
реконструкции, модернизации или 
демонтажа подъемных сооружений и их 
оборудования

У-3 - Выбирать методы и подходы 
осуществления ремонта,  реконструкции и 
модернизации подъемных сооружений и их 
оборудования

У-4 - Выполнять монтаж и наладку и 
демонтаж подъемных сооружений и их 
оборудования в условиях эксплуатации с 
использованием средств автоматизации и 
механизации технологических операций

П-1 - Разрабатывать предложения  по 
реконструкции и модернизации подъемных 
сооружений и их оборудования в условиях 
эксплуатации на основании оценки их 
технического состояния

Проектирование 
машин 
непрерывного 
транспорта

ПК-2 - Способность 
подготавливать 
проектную и 
конструкторскую 
документацию, 
выполнять расчеты, 
разрабатывать 
функциональные модели 
и проектировать 
конструкции подъемно-
транспортных машин и 
их компонентов, средств 
автоматизации и 
механизации 

З-1 - Описать структуру проектной и 
конструкторской документации, требования 
и правила ее выполнения

З-2 - Сделать обзор методов и средств 
проведения конструкторских, 
динамических, геометрических, 
прочностных расчетов

З-3 - Описать подходы к разработке 
функциональных моделей подъемно-
транспортных машин и их компонентов, 
средств автоматизации и механизации 
технологических процессов
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технологических 
процессов

З-4 - Описать этапы проектирования 
конструкции подъемно-транспортных 
машин и их компонентов, средств 
автоматизации и механизации 
технологических процессов

З-5 - Характеризовать  устройство и 
принцип работы подъемно-транспортных 
машин и их компонентов, средств 
автоматизации и механизации 
технологических процессов

У-1 - Выбирать методы и средства 
проведения расчетов и разработки моделей 
подъемно-транспортных машин и их 
компонентов, средств автоматизации и 
механизации технологических процессов

У-2 - Определять нагрузки, действующие на 
конструкции подъемно-транспортных 
машин и их компонентов

У-3 - Выполнять предварительные и 
проверочные расчеты в соответствии с 
методическими указаниями, с 
использованием справочных материалов и с 
учетом условий эксплуатации

У-4 - Производить выбор элементов 
подъемно-транспортных машин на основе 
предварительных и проверочных расчетов

У-5 - Разрабатывать функциональные 
модели подъемно-транспортных машин, 
средств автоматизации и механизации 
технологических процессов

У-6 - Выполнять конструкторские, 
динамические, геометрические, 
прочностные расчеты и графические 
построения на основе методических 
указаний по проектированию конструкций 
подъемно-транспортных машин и их 
компонентов, средств автоматизации и 
механизации технологических процессов

П-1 - Разрабатывать  проектную и 
конструкторскую документацию для 
подъемно-транспортных машин и их 
компонентов, средств автоматизации и 
механизации технологических процессов с 
учетом принятых правил и требований
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П-2 - Выполнять компоновку и построение 
сборочных чертежей механизмов подъемно-
транспортных машин, используя 
функциональные модели и результаты 
предварительных и проверочных расчетов

ПК-3 - Способность 
проводить исследования 
по созданию 
перспективных и 
модернизации 
существующих 
подъемно-транспортных 
машин и их 
компонентов, средств 
автоматизации и 
механизации на основе 
анализа конструкций, 
технических 
характеристик, 
технологических 
операций с применением 
измерительных и 
контрольно-
диагностических 
средств, методов 
обработки информации и 
оценки состояния 
оборудования и затрат 
времени

З-1 - Сделать обзор методов исследования  и 
поиска перспективных конструкций 
подъемно-транспортных машин и их 
компонентов, средств автоматизации и 
механизации

З-2 - Описать подходы к технико-
экономическому обоснованию 
модернизации конструкций подъемно-
транспортных машин и их компонентов, 
средств автоматизации и механизации

З-4 - Сделать обзор методов поиска 
информации и оценки технического 
состояния подъемно-транспортных машин и 
их компонентов, средств автоматизации и 
механизации

У-1 - Выполнять информационный поиск 
научных материалов по созданию 
перспективных подъемно-транспортных 
машин и их компонентов с изучением 
передового опыта в области автоматизации 
и механизации технологических процессов

У-2 - Анализировать конструкции, 
технические характеристики, 
технологические операции подъемно-
транспортных машин и их компонентов с 
целью повышения их технико-
экономических показателей

У-4 - Выделять перспективные направления 
создания и модернизации подъемно-
транспортных машин и их компонентов, 
средств автоматизации и механизации

П-1 - Разрабатывать предложения по 
созданию перспективных и модернизации 
существующих подъемно-транспортных 
машин и их компонентов, средств 
автоматизации и механизации на основании 
интерпретации результатов проведенных 
исследований

П-2 - Производить технико-экономическое 
обоснование выбора вариантов конструкций 
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подъемно-транспортных машин и их 
компонентов, внедрения средств 
автоматизации и механизации

1.5. Форма обучения
Обучение по дисциплинам модуля может осуществляться в очной и заочной формах.
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1. СОДЕРЖАНИЕ И ОСОБЕННОСТИ РЕАЛИЗАЦИИ ДИСЦИПЛИНЫ 
Авторы: 

 Кожушко Герман Георгиевич, Профессор, подъемно-транспортных машин и роботов
1.1. Технологии реализации, используемые при изучении дисциплины модуля

 Традиционная (репродуктивная) технология
 Разноуровневое (дифференцированное) обучение 

o Базовый уровень

*Базовый I уровень – сохраняет логику самой науки и позволяет получить упрощенное, но верное и полное 
представление о предмете дисциплины, требует знание системы понятий, умение решать проблемные ситуации. Освоение 
данного уровня результатов обучения должно обеспечить формирование запланированных компетенций и позволит 
обучающемуся на минимальном уровне самостоятельности и ответственности выполнять задания;
Продвинутый II уровень – углубляет и обогащает базовый уровень как по содержанию, так и по глубине проработки 
материала дисциплины. Это происходит за счет включения дополнительной информации. Данный уровень требует умения 
решать проблемы в рамках курса и смежных курсов посредством самостоятельной постановки цели и выбора программы 
действий. Освоение данного уровня результатов обучения позволит обучающемуся повысить уровень самостоятельности 
и ответственности до творческого применения знаний и умений.

1.2. Содержание дисциплины

Таблица 1.1

Код

раздела, 
темы 

Раздел, тема
дисциплины* Содержание 

Р1 Основные понятия курса
Классификация конвейеров. Режимы работы и классы 
использования конвейеров. Транспортируемые грузы, их 
классификация

Р2

Конвейеры с тяговым 
элементом: классификация, 
основные характеристики, 

конструкции.

Общее устройство, конструкция основных узлов. Ленточные, 
пластинчатые, скребковые, ковшовые, тележечные, подвесные 
конвейеры. Элеваторы.

Техническая, проектная и эксплуатационная документация. 
Монтаж, техническое обслуживание и ремонт.

Р3

Конвейеры без тягового 
элемента: классификация, 
основные характеристики, 

конструкции.

Винтовые конвейеры. Вращающиеся транспортирующие 
трубы. Роликовые, инерционные, шагающие конвейеры.

Техническая, проектная и эксплуатационная документация. 
Монтаж, техническое обслуживание и ремонт.

Р4
Пневмотранспортные 
установки насыпных и 

штучных грузов.

Пневмотранспорт сыпучих материалов во взвешенном 
состоянии. Схемы всасывающей и нагнетательной 
транспортных систем. Контейнерный трубопроводный 
пневмотранспорт.

Техническая, проектная и эксплуатационная документация. 
Монтаж, техническое обслуживание и ремонт.

1.3. Направление, виды воспитательной деятельности и используемые технологии
Таблица 1.2



1.4. Программа дисциплины реализуется на государственном языке Российской Федерации .

2. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ  

Машины непрерывного транспорта

Электронные ресурсы (издания) 

1. Рачков, Е. В.; Машины непрерывного транспорта : учебное пособие.; Альтаир : МГАВТ, Москва; 
2014; http://biblioclub.ru/index.phppage=book&id=429866 (Электронное издание)

2. Кожушко, Г. Г., Абрамов, Б. Н.; Пластинчатые конвейеры. Эскалаторы : учеб. пособие.; УГТУ-УПИ, 
Екатеринбург; 2004; http://library.ustu.ru/dspace/handle/123456789/1533 (Электронное издание)

Печатные издания 

1. Ромакин, Н. Е.; Машины непрерывного транспорта : учеб. пособие для студентов вузов, 
обучающихся по специальности "Подъем.-трансп., строит., дорож. машины и оборудование" 
направления подгот. "Трансп. машины и трансп.-технол. комплексы".; Академия, Москва; 2008 (5 экз.)

2. Зенков, Р. Л., Ивашков, И. И., Колобов, Л. Н.; Машины непрерывного транспорта : Учебник для 

Направление 
воспитательной 

деятельности

Вид 
воспитательной 

деятельности

Технология 
воспитательной 

деятельности
Компетенция Результаты 

обучения

Профессиональн
ое воспитание

учебно-
исследовательск
ая, научно-
исследовательск
ая

Технология 
формирования 
уверенности и 
готовности к 
самостоятельной 
успешной 
профессиональн
ой деятельности

ПК-4 - 
Способность 
выполнять монтаж 
и наладку, 
осуществлять 
техническое 
обслуживание и 
ремонт, 
производить 
реконструкцию и 
модернизацию, 
проводить 
демонтаж 
подъемных 
сооружений и их 
оборудования в 
условиях 
эксплуатации с 
использованием 
средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
операций

З-2 - Сделать 
обзор методов 
осуществления 
ремонта,  
реконструкции и 
модернизации 
подъемных 
сооружений и их 
оборудования в 
условиях 
эксплуатации с 
использованием 
средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
операций

У-3 - Выбирать 
методы и подходы 
осуществления 
ремонта,  
реконструкции и 
модернизации 
подъемных 
сооружений и их 
оборудования



вузов.; Машиностроение, Москва; 1987 (25 экз.)

3. Дорошенко, В. А.; Трубопроводный гидравлический и пневматический транспорт : учебное пособие 
[для студентов и магистрантов строительных, механико-машиностроительных, горнодобывающих и 
металлургических специальностей].; АМБ, Екатеринбург; 2014 (6 экз.)

4. Кожушко, Г. Г.; Эскалаторы. Пассажирские конвейеры : учебное пособие.; АМБ, Екатеринбург; 2016 
(1 экз.)

Профессиональные базы данных, информационно-справочные системы

1) eLibrary http://elibrary.ru/

2) Scopus http://www.scopus.com/

3) Web of Science http://apps.webofknowledge.com/

4) EBSCO publishing http://search.ebscohost.com/

5) ЭБС Университетская библиотека онлайн http://www.biblioclub.ru/

6) Издательство "Лань" http://e.lanbook.com/

Материалы для лиц с ОВЗ 

Весь контент ЭБС представлен в виде файлов специального формата для воспроизведения 
синтезатором речи, а также в тестовом виде, пригодном для прочтения с использованием экранной лупы 
и настройкой контрастности.

Базы данных, информационно-справочные и поисковые системы

1) Поисковая система Google https://www.google.com/

2) Поисковая система Yandex https://yandex.ru/

3. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ

Машины непрерывного транспорта

Сведения об оснащенности дисциплины специализированным и лабораторным 
оборудованием и программным обеспечением

Таблица 3.1

№ 
п/п

Виды занятий Оснащенность специальных 
помещений и помещений для 

самостоятельной работы

Перечень лицензионного 
программного обеспечения

1 Лекции Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19



Доска аудиторная

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

2 Лабораторные 
занятия

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19

3 Консультации Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19



4 Текущий контроль и 
промежуточная 
аттестация

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

КОМПАС-ЗD  v. 19

5 Самостоятельная 
работа студентов

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19



РАБОЧАЯ ПРОГРАММА ДИСЦИПЛИНЫ  
Проектирование машин непрерывного 

транспорта

Рабочая программа дисциплины составлена авторами:

№ п/п Фамилия Имя Отчество Ученая степень, 
ученое звание Должность Подразделение

1 Кожушко Герман 
Георгиевич

доктор 
технических наук, 

профессор

Профессор Кафедра 
подъемно-

транспортных 
машин и роботов

Рекомендовано учебно-методическим советом института Новых материалов и технологий

Протокол № _20210531-01_ от _31.05.2021_ г.



1. СОДЕРЖАНИЕ И ОСОБЕННОСТИ РЕАЛИЗАЦИИ ДИСЦИПЛИНЫ 
Авторы: 

 Кожушко Герман Георгиевич, Профессор, подъемно-транспортных машин и роботов
1.1. Технологии реализации, используемые при изучении дисциплины модуля

 Традиционная (репродуктивная) технология
 Разноуровневое (дифференцированное) обучение 

o Базовый уровень

*Базовый I уровень – сохраняет логику самой науки и позволяет получить упрощенное, но верное и полное 
представление о предмете дисциплины, требует знание системы понятий, умение решать проблемные ситуации. Освоение 
данного уровня результатов обучения должно обеспечить формирование запланированных компетенций и позволит 
обучающемуся на минимальном уровне самостоятельности и ответственности выполнять задания;
Продвинутый II уровень – углубляет и обогащает базовый уровень как по содержанию, так и по глубине проработки 
материала дисциплины. Это происходит за счет включения дополнительной информации. Данный уровень требует умения 
решать проблемы в рамках курса и смежных курсов посредством самостоятельной постановки цели и выбора программы 
действий. Освоение данного уровня результатов обучения позволит обучающемуся повысить уровень самостоятельности 
и ответственности до творческого применения знаний и умений.

1.2. Содержание дисциплины

Таблица 1.1

Код

раздела, 
темы 

Раздел, тема
дисциплины* Содержание 

Р1 Основные понятия курса

Физические основы транспортирования насыпных и штучных 
грузов. Классификация конвейеров по принципу действия. 
Режимы работы и классы нагружения. Основные показатели 
надежности конвейерных систем.

Р2
Теоретические основы 
расчета конвейеров с 
тяговым элементом

Обобщенный коэффициент сопротивления движению тягового 
элемента. Тяговый расчет конвейеров. Динамические процессы 
в тяговом элементе. Расчет элементов конвейера на 
долговечность. Прогнозирование ресурса.

Проектная и конструкторская документация, Обоснование и 
патентный поиск. Анализ конструкций. Технические 
характеристики.

Р3
Теоретические основы 
расчета конвейеров без 

тягового элемента

Механика сыпучей среды. Основы теории процесса 
вибротранспортирования. Синтез приводных механизмов. 
Динамический расчет колебательных систем. Виброизоляция.

Проектная и конструкторская документация, Обоснование и 
патентный поиск. Анализ конструкций. Технические 
характеристики.

Р4
Основы расчета 

пневмотранспортных 
установок

Теория пневматического транспортирования материала во 
взвешенном состоянии. Контейнерный трубопроводный 
пневмотранспорт.



Проектная и конструкторская документация, Обоснование и 
патентный поиск. Анализ конструкций. Технические 
характеристики.

1.3. Направление, виды воспитательной деятельности и используемые технологии
Таблица 1.2

1.4. Программа дисциплины реализуется на государственном языке Российской Федерации .

Направление 
воспитательной 

деятельности

Вид 
воспитательной 

деятельности

Технология 
воспитательной 

деятельности
Компетенция Результаты 

обучения

Профессиональн
ое воспитание

учебно-
исследовательск
ая, научно-
исследовательск
ая

Технология 
формирования 
уверенности и 
готовности к 
самостоятельной 
успешной 
профессиональн
ой деятельности

ПК-2 - 
Способность 
подготавливать 
проектную и 
конструкторскую 
документацию, 
выполнять расчеты, 
разрабатывать 
функциональные 
модели и 
проектировать 
конструкции 
подъемно-
транспортных 
машин и их 
компонентов, 
средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
процессов

З-4 - Описать 
этапы 
проектирования 
конструкции 
подъемно-
транспортных 
машин и их 
компонентов, 
средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
процессов

У-6 - Выполнять 
конструкторские, 
динамические, 
геометрические, 
прочностные 
расчеты и 
графические 
построения на 
основе 
методических 
указаний по 
проектированию 
конструкций 
подъемно-
транспортных 
машин и их 
компонентов, 
средств 
автоматизации и 
механизации 
технологических 
процессов



2. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ  

Проектирование машин непрерывного транспорта

Электронные ресурсы (издания) 

1. Рачков, Е. В.; Машины непрерывного транспорта : учебное пособие.; Альтаир : МГАВТ, Москва; 
2014; http://biblioclub.ru/index.phppage=book&id=429866 (Электронное издание)

Печатные издания 

1. Ромакин, Н. Е.; Машины непрерывного транспорта : учеб. пособие для студентов вузов, 
обучающихся по специальности "Подъем.-трансп., строит., дорож. машины и оборудование" 
направления подгот. "Трансп. машины и трансп.-технол. комплексы".; Академия, Москва; 2008 (5 экз.)

2. Дорошенко, В. А.; Трубопроводный гидравлический и пневматический транспорт : учебное пособие 
[для студентов и магистрантов строительных, механико-машиностроительных, горнодобывающих и 
металлургических специальностей].; АМБ, Екатеринбург; 2014 (6 экз.)

3. Кожушко, Г. Г.; Расчет и проектирование ленточных конвейеров : учебно-методическое пособие для 
студентов, обучающихся по направлению подготовки 23.02.02 "Наземные транспортно-
технологические комплексы".; Издательство Уральского университета, Екатеринбург; 2016 (1 экз.)

4. Кожушко, Г. Г.; Эскалаторы. Пассажирские конвейеры : учебное пособие.; АМБ, Екатеринбург; 2016 
(1 экз.)

Профессиональные базы данных, информационно-справочные системы

1) eLibrary http://elibrary.ru/

2) Scopus http://www.scopus.com/

3) Web of Science http://apps.webofknowledge.com/

4) EBSCO publishing http://search.ebscohost.com/

5) ЭБС Университетская библиотека онлайн http://www.biblioclub.ru/

6) Издательство "Лань" http://e.lanbook.com/

Материалы для лиц с ОВЗ 

Весь контент ЭБС представлен в виде файлов специального формата для воспроизведения 
синтезатором речи, а также в тестовом виде, пригодном для прочтения с использованием экранной лупы 
и настройкой контрастности.

Базы данных, информационно-справочные и поисковые системы

1) Поисковая система Google https://www.google.com/

2) Поисковая система Yandex https://yandex.ru/

3. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ

Проектирование машин непрерывного транспорта

Сведения об оснащенности дисциплины специализированным и лабораторным 
оборудованием и программным обеспечением



Таблица 3.1

№ 
п/п

Виды занятий Оснащенность специальных 
помещений и помещений для 

самостоятельной работы

Перечень лицензионного 
программного обеспечения

1 Лекции Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

2 Практические занятия Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19

3 Курсовая работа/ 
курсовой проект

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

ArchiCAD

КОМПАС-ЗD  v. 19



Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

4 Консультации Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19

5 Текущий контроль и 
промежуточная 
аттестация

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Периферийное устройство

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19

6 Самостоятельная 
работа студентов

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM



соответствии с количеством 
студентов

Доска аудиторная

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19



РАБОЧАЯ ПРОГРАММА ДИСЦИПЛИНЫ  
Лифты и подъемники

Рабочая программа дисциплины составлена авторами:

№ п/п Фамилия Имя Отчество Ученая степень, 
ученое звание Должность Подразделение

1 Кожушко Герман 
Георгиевич

доктор 
технических наук, 

профессор

Профессор Кафедра 
подъемно-

транспортных 
машин и роботов

Рекомендовано учебно-методическим советом института Новых материалов и технологий

Протокол № _20210531-01_ от _31.05.2021_ г.



1. СОДЕРЖАНИЕ И ОСОБЕННОСТИ РЕАЛИЗАЦИИ ДИСЦИПЛИНЫ 
Авторы: 

 Кожушко Герман Георгиевич, Профессор, подъемно-транспортных машин и роботов
1.1. Технологии реализации, используемые при изучении дисциплины модуля

 Традиционная (репродуктивная) технология
 Разноуровневое (дифференцированное) обучение 

o Базовый уровень

*Базовый I уровень – сохраняет логику самой науки и позволяет получить упрощенное, но верное и полное 
представление о предмете дисциплины, требует знание системы понятий, умение решать проблемные ситуации. Освоение 
данного уровня результатов обучения должно обеспечить формирование запланированных компетенций и позволит 
обучающемуся на минимальном уровне самостоятельности и ответственности выполнять задания;
Продвинутый II уровень – углубляет и обогащает базовый уровень как по содержанию, так и по глубине проработки 
материала дисциплины. Это происходит за счет включения дополнительной информации. Данный уровень требует умения 
решать проблемы в рамках курса и смежных курсов посредством самостоятельной постановки цели и выбора программы 
действий. Освоение данного уровня результатов обучения позволит обучающемуся повысить уровень самостоятельности 
и ответственности до творческого применения знаний и умений.

1.2. Содержание дисциплины

Таблица 1.1

Код

раздела, 
темы 

Раздел, тема
дисциплины* Содержание 

1 Общие сведения о лифтах История возникновения лифтов. Современные тенденции 
развития лифтостроения. Классификация лифтов.

3 Кабины и противовесы

Назначение и устройство кабины лифта. Каркас кабины. 
Конструкция пола и устройство контроля загрузки кабины. 
Канатные подвески. Направляющие башмаки. Назначение и 
конструкции противовеса.

4 Ловители
Классификация ловителей. Ограничители скорости. 
Улавливающие устройства и их основные характеристики. 
Механизм привода ловителей. Расчет ловителей

5 Упоры и буферы
Назначение, классификация и общие требования упоров и 
буферов. Конструкция и расчет пружинного буфера. 
Конструкция и расчет гидравлического буфера

2 Подъемные механизмы 
лифтов

Классификация, кинематические схемы и техническая 
характеристика лифтов. Общие требования к конструкции 
лифтов. Устройство, компоновка и взаимодействие узлов 
лифта.

Теория фрикционного привода в лебедках с канатоведущим 
шкивом (КВШ). Профиль канавок КВШ. Редукторы лифтовых 
лебедок. Тормозные устройства. Уравновешивание подвижных 
частей механизмов подъема.

Требования, предъявляемые к конструкции, и общая 
характеристика механизмов подъема. Сравнительная  



характеристика лифтовых лебедок различного 
конструктивного исполнения.

Определение параметров режима работы, проведение 
технического освидетельствования.

Планирование и организация работы по монтажу, наладке, 
техническому обслуживанию, ремонту.

Монтаж, наладка, техническое обслуживание и ремонт. 
Реконструкция и модернизация, демонтаж.

6 Строительные подъемники и 
вышки

Классификация и обоснование выбора строительных 
подъемников. Назначение, описание конструкции и принципа 
действия подъемника и его основных механизмов и узлов.

Определение параметров режима работы, проведение 
технического освидетельствования.

Планирование и организация работы по монтажу, наладке, 
техническому обслуживанию, ремонту.

Монтаж, наладка, техническое обслуживание и ремонт. 
Реконструкция и модернизация, демонтаж.

1.3. Направление, виды воспитательной деятельности и используемые технологии
Таблица 1.2

Направление 
воспитательной 

деятельности

Вид 
воспитательной 

деятельности

Технология 
воспитательной 

деятельности
Компетенция Результаты 

обучения

Профессиональн
ое воспитание

учебно-
исследовательск
ая, научно-
исследовательск
ая

Технология 
формирования 
уверенности и 
готовности к 
самостоятельной 
успешной 
профессиональн
ой деятельности

ПК-6 - 
Способность 
планировать, 
организовывать и 
обеспечивать 
работы по 
монтажу, наладке, 
техническому 
обслуживанию, 
ремонту, 
реконструкции, 
модернизации, 
демонтажу 
подъемных 
сооружений и их 
оборудования в 
условиях 
эксплуатации

З-1 - 
Характеризовать 
подходы к 
планированию и 
организации 
деятельности по 
монтажу, наладке, 
техническому 
обслуживанию, 
ремонту, 
реконструкции, 
модернизации, 
демонтажу 
подъемных 
сооружений и их 
оборудования в 
условиях 
эксплуатации

У-1 - Выбирать 
подходы к 
планированию и 
организации 



1.4. Программа дисциплины реализуется на государственном языке Российской Федерации .

2. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ  

Лифты и подъемники

Электронные ресурсы (издания) 

1. Наварский, Ю. В., Кожушко, Г. Г.; Грузоподъемные машины : Учеб.-метод. пособие.; ГОУ ВПО 
УГТУ-УПИ, Екатеринбург; 2003; http://library.ustu.ru/dspace/handle/123456789/1353 (Электронное 
издание)

Печатные издания 

1. , Архангельский, Г. Г., Бабичев, С. Д., Ваксман, М. А., Котельников, В. С.; Гидравлические лифты : 
Учеб. пособие для студентов вузов, обучающихся по специальности "Механизация и автоматизация 
стр-ва" направления подгот. дипломир. специалистов "Стр-во".; АСВ, Москва; 2002 (6 экз.)

2. , Волков, Д. П., Чутчиков, П. И., Ионов, А. А., Ткаченко, В. Я., Архангельский, Г. Г., Горбунов, Э. А.; 
Лифты : учеб. для студентов вузов, обучающихся по специальностям "Механизация и автоматизация 
стр-ва" и "Подъем.-трансп., строит. дорож. машины и оборудование".; АСВ, Москва; 2010 (1 экз.)

3. Архангельский, Г. Г.; Гидравлические лифты. Конструкция, монтаж и обслуживание : учебное 
пособие.; МГСУ, Москва; 2013 (1 экз.)

4. ; Правила устройства и безопасной эксплуатации подъемников (вышек : ПБ 10-256-98 : Утв. 
Госгортехнадзором России 14. 11. 98.; ДЕАН, Санкт-Петербург; 2001 (1 экз.)

5. Наварский, Ю. В., Кожушко, Г. Г.; Грузоподъемные машины : учеб.-метод. пособие.; УГТУ-УПИ, 
Екатеринбург; 2006 (3 экз.)

Профессиональные базы данных, информационно-справочные системы

1) eLibrary http://elibrary.ru/

2) Scopus http://www.scopus.com/

3) Web of Science http://apps.webofknowledge.com/

4) EBSCO publishing http://search.ebscohost.com/

5) ЭБС Университетская библиотека онлайн http://www.biblioclub.ru/

деятельности по 
монтажу, наладке, 
техническому 
обслуживанию, 
ремонту, 
реконструкции, 
модернизации, 
демонтажу 
подъемных 
сооружений и их 
оборудования в 
условиях 
эксплуатации



6) Издательство "Лань" http://e.lanbook.com/

Материалы для лиц с ОВЗ 

Весь контент ЭБС представлен в виде файлов специального формата для воспроизведения 
синтезатором речи, а также в тестовом виде, пригодном для прочтения с использованием экранной лупы 
и настройкой контрастности.

Базы данных, информационно-справочные и поисковые системы

1) Поисковая система Google https://www.google.com/

2) Поисковая система Yandex https://yandex.ru/

3. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ

Лифты и подъемники

Сведения об оснащенности дисциплины специализированным и лабораторным 
оборудованием и программным обеспечением

Таблица 3.1

№ 
п/п

Виды занятий Оснащенность специальных 
помещений и помещений для 

самостоятельной работы

Перечень лицензионного 
программного обеспечения

1 Лекции Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

КОМПАС-ЗD  v. 19

2 Практические занятия Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

КОМПАС-ЗD  v. 19



Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

3 Текущий контроль и 
промежуточная 
аттестация

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19

4 Консультации Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 
соответствии с количеством 
студентов

Рабочее место преподавателя

Доска аудиторная

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014

КОМПАС-ЗD  v. 19

5 Самостоятельная 
работа студентов

Мебель аудиторная с 
количеством рабочих мест в 

Office Professional 2003 Win32 
Russian CD-ROM

AutoCAD 2014



соответствии с количеством 
студентов

Периферийное устройство

Персональные компьютеры по 
количеству обучающихся

Оборудование, 
соответствующее требованиям 
организации учебного 
процесса в соответствии с 
санитарными правилами и 
нормами

Подключение к сети Интернет

КОМПАС-ЗD  v. 19
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