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1. СТРУКТУРА И ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ  Робототехника

1. • Объем дисциплины в 
зачетных единицах

• 6

2. • Виды аудиторных занятий Лекции
Лабораторные занятия

3. • Промежуточная аттестация Экзамен

• Контрольная работа • 1 4. • Текущая аттестация

• Домашняя работа • 1 

2. ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ (ИНДИКАТОРЫ) ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ Робототехника

Индикатор – это признак / сигнал/ маркер, который показывает, на каком уровне 
обучающийся должен освоить результаты обучения и их предъявление должно подтвердить 
факт освоения предметного содержания данной дисциплины, указанного в табл. 1.3 РПМ-
РПД. 

Таблица 1

Код и наименование 
компетенции

Планируемые результаты 
обучения (индикаторы)

Контрольно-оценочные 
средства для оценивания 
достижения результата 

обучения по дисциплине
1 2 3

ОПК-4 -Способен 
разрабатывать 
технические объекты, 
системы и 
технологические 
процессы в своей 
профессиональной 
деятельности с учетом 
экономических, 
экологических, 
социальных 
ограничений

Д-1 - Демонстрировать 
креативное мышление, 
творческие способности
З-1 - Объяснить основные 
принципы функционирования 
разрабатываемых технических 
объектов, систем, 
технологических процессов
З-3 - Привести примеры 
сравнения предложенных 
решений с мировыми 
аналогами
П-1 - Выполнять в рамках 
поставленного задания 
разработки технических 
объектов, систем, в том числе 
информационных, и 

Домашняя работа
Контрольная работа
Лабораторные занятия
Лекции
Экзамен
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технологических процессов в 
своей профессиональной 
деятельности с учетом 
экономических, экологических, 
социальных ограничений
У-2 - Доказать научно-
техническую и экономическую 
состоятельность и 
конкурентоспособность 
предложенных инженерных 
решений
У-4 - Провести всесторонний 
анализ принятых инженерных 
решений для выполнения 
разработки технических 
объектов, систем, в том числе 
информационных, и 
технологических процессов

ОПК-5 -Способен 
планировать, 
организовывать и 
контролировать 
работы по созданию, 
установке и 
модернизации 
технологического 
оборудования и 
технологических 
процессов в сфере 
своей 
профессиональной 
деятельности

З-2 - Объяснить принципы и 
типовой порядок планирования, 
организации и контроля 
выполнения работ по созданию, 
установке и модернизации 
технологического 
оборудования, технологических 
процессов и информационных 
систем
З-4 - Показать возможности 
использования цифровых 
технологий (создание 
цифровых двойников) для 
оптимизации работы по 
созданию, установке и 
модернизации 
технологического 
оборудования, технологических 
процессов и информационных 
систем
П-1 - Самостоятельно составить 
план работ в целом по этапам 
создания, установки и 
модернизации 
технологического 
оборудования, технологических 
процессов и информационных 
систем либо отдельных этапов 
этой работы
У-4 - Использовать при 
необходимости техники 
цифрового моделирования при 
выполнении работ по созданию, 

Домашняя работа
Контрольная работа
Лабораторные занятия
Лекции
Экзамен
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установке и модернизации 
технологического 
оборудования, технологических 
процессов и информационных 
систем

ПК-5 -Способен 
управлять 
программно-
техническими, 
технологическими и 
человеческими 
ресурсами

З-1 - Сделать обзор 
современного программного и 
аппаратного обеспечения 
информационных и 
автоматизированных систем.
З-5 - Изложить основные 
методы оценки сложности, 
трудоемкости и сроков 
выполнения работ.
П-2 - Иметь навыки разработки 
и модернизации программного 
и аппаратного обеспечения 
информационных и 
автоматизированных систем 
для решения профессиональных 
задач.
П-5 - Иметь навыки 
использования программных 
средств для оценки сложности, 
трудоемкости и сроков 
выполнения работ.
У-1 - Анализировать рынок 
программно-технических 
средств, информационных 
продуктов и услуг.
У-5 - Оценивать сложность, 
трудоемкость, сроки 
выполнения работ в проектах 
по разработке программного 
обеспечения.

Домашняя работа
Контрольная работа
Лабораторные занятия
Лекции
Экзамен

3. ПРОЦЕДУРЫ КОНТРОЛЯ И ОЦЕНИВАНИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ ОБУЧЕНИЯ В 
РАМКАХ ТЕКУЩЕЙ И ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ В БАЛЬНО-РЕЙТИНГОВОЙ СИСТЕМЕ 
(ТЕХНОЛОГИЧЕСКАЯ КАРТА БРС)

3.1. Процедуры текущей и промежуточной аттестации по дисциплине

1. Лекции: коэффициент значимости совокупных результатов лекционных занятий 
– 0.50
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Текущая аттестация на лекциях Сроки – 
семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

контрольная работа 2,10 100
Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по лекциям – 0.50
Промежуточная аттестация по лекциям – экзамен
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по лекциям 
– 0.50
2. Практические/семинарские занятия: коэффициент значимости совокупных 
результатов практических/семинарских занятий – не предусмотрено
Текущая аттестация на практических/семинарских 
занятиях 

Сроки – 
семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по 
практическим/семинарским занятиям– не предусмотрено
Промежуточная аттестация по практическим/семинарским занятиям–нет
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по 
практическим/семинарским занятиям– не предусмотрено
3. Лабораторные занятия: коэффициент значимости совокупных результатов 
лабораторных занятий –0.50
Текущая аттестация на лабораторных занятиях Сроки – 

семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

домашняя работа 2,15 100
Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по лабораторным 
занятиям -1.00
Промежуточная аттестация по лабораторным занятиям –нет
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по 
лабораторным занятиям – 0.00
4. Онлайн-занятия: коэффициент значимости совокупных результатов онлайн-занятий 
–не предусмотрено
Текущая аттестация на онлайн-занятиях Сроки – 

семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по онлайн-
занятиям -не предусмотрено
Промежуточная аттестация по онлайн-занятиям –нет
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по онлайн-
занятиям – не предусмотрено

3.2. Процедуры текущей и промежуточной аттестации курсовой работы/проекта 
Текущая аттестация выполнения курсовой 
работы/проекта 

Сроки − семестр, 
учебная неделя

Максимальная 
оценка в баллах
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Весовой коэффициент текущей аттестации выполнения курсовой работы/проекта– не 
предусмотрено
Весовой коэффициент промежуточной аттестации выполнения курсовой 
работы/проекта– защиты – не предусмотрено

4. КРИТЕРИИ И УРОВНИ ОЦЕНИВАНИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ ОБУЧЕНИЯ ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ  

 
4.1. В рамках БРС применяются утвержденные на кафедре/институте критерии (признаки) 
оценивания достижений студентов по дисциплине модуля (табл. 4) в рамках контрольно-
оценочных мероприятий на соответствие указанным в табл.1 результатам обучения 
(индикаторам). 

Таблица 4
Критерии оценивания учебных достижений обучающихся 

Результаты 
обучения

Критерии оценивания учебных достижений, обучающихся на 
соответствие результатам обучения/индикаторам

Знания Студент демонстрирует знания и понимание в области изучения на 
уровне указанных индикаторов и необходимые для продолжения 
обучения и/или выполнения трудовых функций и действий, 
связанных с профессиональной деятельностью.

Умения Студент может применять свои знания и понимание в контекстах, 
представленных в оценочных заданиях, демонстрирует освоение 
умений на уровне указанных индикаторов и необходимых для 
продолжения обучения и/или выполнения трудовых функций и 
действий, связанных с профессиональной деятельностью.

Опыт /владение Студент демонстрирует опыт в области изучения на уровне 
указанных индикаторов.

Другие результаты Студент демонстрирует ответственность в освоении результатов 
обучения на уровне запланированных индикаторов.
Студент способен выносить суждения, делать оценки и 
формулировать выводы в области изучения.
Студент может сообщать преподавателю и коллегам своего уровня 
собственное понимание и умения в области изучения.

4.2 Для оценивания уровня выполнения критериев (уровня достижений обучающихся при 
проведении контрольно-оценочных мероприятий по дисциплине модуля) используется 
универсальная шкала (табл. 5).

Таблица 5

Шкала оценивания достижения результатов обучения (индикаторов) по уровням 

Характеристика уровней достижения результатов обучения (индикаторов)
Шкала оценивания № 

п/п
Содержание уровня 

выполнения критерия 
оценивания результатов 

обучения
(выполненное оценочное 

задание)

Традиционная 
характеристика уровня

Качественная 
характеристи

ка уровня
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1. Результаты обучения 
(индикаторы) достигнуты в 
полном объеме, замечаний нет

Отлично 
(80-100 баллов) 

Высокий (В)

2. Результаты обучения 
(индикаторы) в целом 
достигнуты, имеются замечания, 
которые не требуют 
обязательного устранения

Хорошо 
(60-79 баллов)

Средний (С)

3. Результаты обучения 
(индикаторы) достигнуты не в 
полной мере, есть замечания

Удовлетворительно 
(40-59 баллов)

Зачтено

Пороговый (П)

4. Освоение результатов обучения 
не соответствует индикаторам, 
имеются существенные ошибки и 
замечания, требуется доработка

Неудовлетворитель
но 

(менее 40 баллов)

Не 
зачтено

Недостаточный 
(Н)

5. Результат обучения не достигнут, 
задание не выполнено 

Недостаточно свидетельств 
для оценивания

Нет результата

5. СОДЕРЖАНИЕ КОНТРОЛЬНО-ОЦЕНОЧНЫХ МЕРОПРИЯТИЙ ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ

5.1. Описание аудиторных контрольно-оценочных мероприятий по дисциплине 
модуля

5.1.1. Лекции

Самостоятельное изучение теоретического материала по темам/разделам лекций в 
соответствии с содержанием дисциплины (п. 1.2. РПД)

5.1.2. Лабораторные занятия
Примерный перечень тем
1. История развития робототехники, управление движением человека, состав, 

параметры и классификация роботов
2. Исполнительные и информационные устройства роботов
3. Модели поведения роботов
4. Устройства управления роботов
5. Устройства программного управления
6. Системы передвижения мобильных роботов
7. Сенсорные системы
8. Устройства управления роботов по принципу обратной связи
9. Управление роботами с применением интеллектуальных алгоритмов
LMS-платформа − не предусмотрена

5.2. Описание внеаудиторных контрольно-оценочных мероприятий и средств 
текущего контроля по дисциплине модуля

Разноуровневое (дифференцированное) обучение.

Базовый



9

5.2.1. Контрольная работа
Примерный перечень тем
1. Системы передвижения мобильных роботов
2. Сенсорные системы
3. Устройства управления роботов по принципу обратной связи
4. Управление роботами с применением интеллектуальных алгоритмов
Примерные задания

Исходное состояние: Робот находится в центре окружности диаметром не менее 40 см. 
С помощью коротких отрезков окружность разделена на восемь равных частей (рисунок).

Задание:
Ответить на вопрос – на сколько градусов должен провернуться вал левого двигателя, 

чтобы робот повернулся вправо на угол в: а) 45 градусов б) 90 градусов в) 180 градусов?
Провести экспериментальную проверку, написав программы поворота робота на 

указанные углы. Запустите программы несколько раз, какова погрешность движения 
робота? Насколько отличаются углы поворота робота при выполнении одной и той же 
программы? Заполните таблицу

LMS-платформа − не предусмотрена

5.2.2. Домашняя работа
Примерный перечень тем
1. Устройство роботов.
2. Исполнительные устройства роботов
3. Информационные устройства роботов.
4. Модели поведения роботов
5. Реализация алгоритмов программного управления роботами
6. Управление роботами с применением интеллектуальных алгоритмов
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Примерные задания

Состояние: Робот находится в центре пересечения двух линий по 60 см длины каждая. 
На конце каждой линии стоит флажок, сделанный из деталей лего-конструктора 
(рисунок).

Задание:
Написать программу движения робота вдоль линий таким образом, чтобы робот 

коснулся каждого флажка, не опрокинув его.
Ограничения
Робот не должен выезжать за пределы траектории обозначенной линиями. Задача 

должна быть решена без использования датчиков расстояния и освещенности.
Ответить на вопросы :
1. Исполнительные и информационные устройства роботов.
2. Исполнительные устройства роботов.
3. Информационные устройства роботов.
LMS-платформа − не предусмотрена

5.3. Описание контрольно-оценочных мероприятий промежуточного контроля по 
дисциплине модуля

5.3.1. Экзамен
Список примерных вопросов
1. Предпосылки развития и области применения робототехнических систем
2. Преимущества и перспективы развития робототехнических устройств и систем
3. Основные понятия, история и современное состояние промышленной робототехники
4. Терминология, классификация и характеристики роботов
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5. Термин "робот". Три закона робототехники. Возникновение и развитие современной 
робототехники

6. Развитие отечественной робототехники
7. Общая схема управления движением человека. Нейроны. Мышцы. Центральная 

нервная система
8. Динамические уровни управления движением человека. Интеллект и творчество
9. Состав роботов. Классификация роботов по назначению. Классификация роботов по 

конструкции.
10. Классификация роботов по способу управления
11. Классификация роботов по быстродействию
12. Параметры, определяющие технический уровень роботов. Манипуляционные 

системы. Рабочие органы манипуляторов
13. Системы передвижения мобильных роботов
14. Сенсорные системы. Назначение сенсорных систем. Классификация сенсорных 

систем
15. Контактные и бесконтактные сенсорные системы. Системы технического зрения
16. Устройства управления роботов. Программные устройства управления
17. Адаптивные устройства управления роботов
18. Интеллектуальные устройства управления роботов
19. Релейное управление роботов
20. Непрерывное программное управление. Человеко-машинные системы
21. Групповое управление в робототехнических системах
22. Аппаратура управления роботов
23. Исполнительные и информационные устройства роботов
24. Исполнительные устройства роботов
25. Информационные устройства роботов
26. Модели поведения роботов
27. Устройства программного управления
28. Устройства управления роботов по принципу обратной связи
29. Управление роботами с применением интеллектуальных алгоритмов
30. Применение средств робототехники
LMS-платформа − не предусмотрена

5.4 Содержание контрольно-оценочных мероприятий по направлениям 
воспитательной деятельности 
Направления воспитательной деятельности сопрягаются со всеми результатами обучения 
компетенций по образовательной программе, их освоение обеспечивается содержанием 
всех дисциплин модулей.


