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Приложение 3. 

Карта компетенций  
(Матрица соответствия результатов освоения программы (компетенций) модулям/дисциплинам) 

Перечень модулей/дисциплин 
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К-
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П
К-
14 

П
К-
15 
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К-
16 

М.1.1 
Основы организационно-
управленческой и инновационной 
деятельности 

* * * * * *     * * * 
 

* *  * * * * * *   
 

*   

1.1.1 Управление интеллектуальной 
собственностью * *                *  *          

1.1.2 
Технологический менеджмент 
автоматизированных производств 

  * * * *     * * *   *     * * *       

1.1.3 Цифровизация производства           *    *    *        *   

М.1.2 
Теоретические основы управления 
мехатронными и 
робототехническими системами 

      * * * *    *  
 

*   
 

 
 

 * * *    

1.2.1 Моделирование технических систем        * * *    *   *             

1.2.2 Методы искусственного интеллекта в 
мехатронике и робототехнике          *              *      

1.2.3 Специальные разделы высшей 
математики       * *      *            *    

1.2.4 Специальные разделы теории 
автоматического управления       * *                * *     

М.1.3 Мехатронные и робототехнические 
системы * *                          * * 

1.3.1 Мехатронные и робототехнические 
системы (проект по модулю) 

                           * * 

1.3.2 Разработка управляющих электронных 
устройств 

                           *  

1.3.3 
Сенсорные системы и приводы 
мехатронных и робототехнических 
систем 

             
 

 
 

   
 

 
 

   
 

  * 

1.3.4 Информационные системы в 
мехатронике и робототехнике 

                           *  

1.3.5 Промышленные роботы                            * * 
1.3.6 Системная инженерия * *                          *  

М.1.4 
Информационные технологии в 
проектировании мехатронных и 
робототехнических систем 

             
 

 
 

   
 

 
 

   
 

 * * 

1.4.1 
Информационные технологии в 
проектировании мехатронных и 
робототехнических систем (проект по 

             
 

 
 

   
 

 
 

   
 

 * * 
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Перечень модулей/дисциплин 
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модулю) 

1.4.2 Проектирование киберфизических 
систем                      

 
      *  

1.4.3 Машинное обучение                            *  

1.4.4 Системы диспетчерского управления и 
сбора данных                            * * 

М.1.5 Проектирование и монтаж 
промышленных мехатронных систем 

                           * * 

1.5.1 
Проектирование и монтаж 
промышленных мехатронных систем 
(проект по модулю) 

             
 

 
 

   
 

 
 

   
 

 * * 

1.5.2 Программирование промышленных 
контроллеров 

                           *  

1.5.3 Монтаж, наладка и обслуживание 
мехатронных систем                             * 

1.5.4 Гидропневмопривод и 
гидропневмоавтоматика                            * * 

М.2.1 Практика     * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * 

2.1.1 Учебная практика, научно-
исследовательская работа       * *  *     * *    * *      * *   

2.1.2 
Производственная практика, 
технологическая (проектно-
технологическая)  

    *  *     *  * *        *  *    * 

2.1.3 
Производственная практика, 
преддипломная (проектно-
технологическая) 

      * * * * *  * * * * * *   * *  *    *  

Б3 Государственная итоговая 
аттестация * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * 
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