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	Описание 
образовательной программы
	Образовательная программа (ОП) рассчитана на 2 года обучения и предусматривает 2 траектории ОП (ТОП):

· ТОП1 «Промышленные роботы»;

· ТОП2 «Биосовместимые роботы».
Обучающимся предоставляется возможность выбора и формирования индивидуальных образовательных траекторий для освоения компетенций:

· проектно-конструкторской,
· научно-исследовательской,
· организационно-управленческой;

· монтажно-наладочной;
· сервисно-эксплуатационной деятельностей.
Объектами профессиональной деятельности выпускников являются:
· робототехнические системы промышленного назначения;
· робототехнические системы гуманитарного назначения.


	№ пп
	Наименования   
модулей
	Аннотации модулей

	
	Базовая часть

	1. 
	Теоретические основы проектирования мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности выполнять теоретическое обоснование проектных и научно-исследовательских работ в области мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем.
Модуль включает дисциплины:
· Теория машин и механизмов для мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем;
· Теория автоматического управления для мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем.

	2. 
	Проектирование роботов в среде CAD/ CAE/CAM/ PLM
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности выполнять проектирование  мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем  в программной среде CAD/CAE/ CAM/PLM.

Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:
· Проектирование роботов CAD/CAE/CAM/PLM.

	3. 
	Теория решения изобретательских задач
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской деятельности выполнять анализ научно-технической информации и внедрять результаты исследований.
Модуль включает дисциплину:

· Теория решения изобретательских задач.

	
	Вариативная часть

	
	
	ТОП1 «Промышленные роботы»

	4. 
	Кибер-производство
	Модуль формирует в рамках научно-исследовательской работы составлять аналитические обзоры по зарубежным источникам и готовить публикации на английском языке по результатам выполненной исследовательской работы.

Модуль читается на английском языке и включает дисциплины:

· Научно-технический английский язык; 
· Промышленные роботы.

	5. 
	Приводы и управление для мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем
	Модуль формирует способность в рамках проектно-конструкторской, сервисно-эксплуатационной и организационно-управленческой деятельности разрабатывать приводы и системы управления, создавать необходимую техническую документацию.

Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Приводы промышленных роботов; 
· Управление промышленными роботами.    

	6. 
	Наладка и эксплуатация робототехнических систем
	Модуль формирует способность в рамках проектно-конструкторской, монтажно-наладочной и сервисно-эксплуатационной деятельности производить наладку и эксплуатацию робототехнических систем.

Модуль включает дисциплины:

· Программирование промышленных роботов; 
· Гибкие производственные системы.

	7. 
	Распределенное производство и дистанционное управление
	Модуль формирует способность в рамках монтажно-наладочной деятельности создавать системы распределенного производства и дистанционного управления.

Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Распределенное производство;
· Дистанционное управление.

	
	
	ТОП2 «Биосовместимые роботы»

	8. 
	Биосовместимые роботы
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской работы составлять аналитические обзоры по зарубежным источникам и готовить публикации на английском языке по результатам выполненной исследовательской работы.

Модуль читается на английском языке и включает дисциплины:

· Научно-технический английский язык;
· Бионика и биосовместимые роботы.

	9. 
	Приводы и управление биосовместимыми роботами
	Модуль формирует способность в рамках проектно-конструкторской, сервисно-эксплуатационной и организационно-управленческой деятельности разрабатывать приводы и системы управления, создавать необходимую техническую документацию.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Приводы биосовместимых роботов; 
· Управление биосовместимыми роботами.   

	10. 
	Проектирование мехатронных систем
	Модуль формирует способность в рамках проектно-конструкторской, монтажно-наладочной и сервисно-эксплуатационной деятельности выполнять проектирование, наладку и эксплуатацию робототехнических систем
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Биомеханика и компьютерное моделирование человека; 
· Проектирование биосовместимых роботов.    

	11. 
	Биосовместимые материалы и источники автономного питания
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской деятельности исследовать и проектировать новые материалы и технологии биосовместимых роботов.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Материалы и технологии биосовместимых роботов; 
· Источники автономного питания биосовместимых роботов.    

	
	Модули по выбору студента

	
	
	ТОП1 «Промышленные роботы»

	12. 
	Искусственный интеллект и человеко-машинное взаимодействие
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и проектировать системы искусственного интеллекта и человеко-машинного взаимодействия.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Искусственный интеллект;
· Человеко-машинное взаимодействие.    

	
	
	ТОП2 «Биосовместимые роботы»

	13. 
	Домашние роботы и системы интеллекту-ального дома
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и проектировать робототехнические системы, взаимодействующие с человеком.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Домашние роботы; 
· Системы интеллектуального дома.    

	
	Факультативы

	14. 
	Взаимодействие роботов
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и проектировать системы взаимодействия роботов.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:

· Взаимодействие роботов.    

	15. 
	Динамика роботов
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и обосновывать расчетами динамику роботов.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:

· Динамика роботов. 

	
	Практики, в том числе научно-исследовательская работа

	16. 
	Практики
	Модуль формирует способность и готовность, базируясь на знаниях, умениях и навыках, сформированных при прохождении практик, участвовать в решении профессиональных задач.
Модуль включает мероприятия:

· Распределенная производственная практика;
· Научно-педагогическая практика;
· Научно-исследовательская работа.
· Преддипломная практика

	
	Государственная итоговая аттестация

	17. 
	Государственная итоговая аттестация 
	Модуль формирует способность и готовность, базируясь на знаниях, умениях и навыках, сформированных при освоении предметных областей всех модулей образовательной программы и составляющих их дисциплин, прохождении практик, подготовке и защите выпускной квалификационной работы, участвовать в рамках заявленных в образовательной программе видов деятельности в решении профессиональных задач.
Модуль включает в себя следующие мероприятие:

· Выпускная квалификационная работа.
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