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	Описание 
образовательной программы
	Образовательная программа (ОП) рассчитана на 2 года обучения и предусматривает 2 траектории ОП (ТОП):

· ТОП1 «Конструк​торско-технологи​ческое обеспечение ГПС»;

· ТОП2 «НИР автомати​зации произ​водства».
Обучающимся предоставляется возможность выбора и формирования индивидуальных образовательных траекторий для освоения компетенций:

· проектно-конструкторской,
· научно-исследовательской,
· производственно-технологической
Объектами профессиональной деятельности выпускников являются:
· продукция и оборудование различного служебного назначения предприятий и организаций, производственные и технологические процессы ее изготовления;

· системы автоматизации производственных и технологических процессов изготовления продукции различного служебного назначения, управления ее жизненным циклом и качеством, контроля, диагностики и испытаний;

· средства технологического оснащения автоматизации, управления, контроля, диагностирования, испытаний основного и вспомогательного производств, их математическое, программное, информационное и техническое обеспечение, а также методы, способы и средства их проектирования, изготовления, отладки, производственных испытаний, эксплуатации и научного исследования в различных отраслях национального хозяйства;

· исследования в области автоматизации технологических процессов и производств, управления жизненным циклом продукции и ее качеством;

· нормативная документация


	№ пп
	Наименования   
модулей
	Аннотации модулей

	
	Базовая часть

	1. 
	Теоретические основы проектирования мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности выполнять теоретическое обоснование проектных и научно-исследовательских работ в области мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем.
Модуль включает дисциплины:
· Теория машин и механизмов для мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем;
· Теория автоматического управления для мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем;

· Спецвопросы теории автоматического управления автоматизированных систем.

	2. 
	Проектирование роботов в среде CAD/ CAE/CAM/ PLM
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности выполнять проектирование  мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем  в программной среде CAD/CAE/CAM/PLM.

Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:
· Проектирование роботов CAD/CAE/CAM/PLM.

	3. 
	Моделирование и диагностика компонентов ГПС
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности выполнять моделирование и диагностику систем и компонентов ГПС.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:

Проектирование роботов CAD/CAE/CAM/PLM.

	4. 
	Теория решения изобретательских задач
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности выполнять анализ научно-технической информации и внедрять результаты исследований.
Модуль включает дисциплину:

· Теория решения изобретательских задач.

	
	Вариативная часть

	
	
	ТОП1 «Конструк​торско-технологи​ческое обеспечение ГПС»

	5. 
	Кибер-производство
	Модуль формирует в рамках проектно-конструкторской деятельности способность составлять аналитические обзоры по зарубежным источникам и готовить публикации на английском языке по результатам выполненной работы. 
Модуль читается на английском языке и включает дисциплины:

· Научно-технический английский язык; 
· Промышленные роботы.

	6. 
	Приводы и управление для мехатронных, роботизированных и автоматизированных систем
	Модуль формирует в рамках проектно-конструкторской и производственно-технологической деятельности способность разрабатывать приводы и системы управления, создавать необходимую техническую документацию.

Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Приводы промышленных роботов; 
· Управление промышленными роботами.    

	7. 
	Компоненты ГПС и автоматизированных систем
	Модуль формирует в рамках проектно-конструкторской деятельности способность разрабатывать эскизные, технические и рабочие проекты автоматизированных и автоматических производств различного технологического и отраслевого назначения, технических средств и систем автоматизации управления. 
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Технические средства автоматизации; 
· Механические компоненты ГПС;

· Программирование промышленных роботов.

	8. 
	Распределенное производство и дистанционное управление
	Модуль формирует способность в рамках проектно-конструкторской и производственно-технологической
деятельности создавать системы распределенного производства и дистанционного управления.

Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Распределенное производство;
· Дистанционное управление.

	9. 
	Технологическое обеспечение ГПС
	Модуль формирует в рамках проектно-конструкторской и производственно-технологической деятельности способность выполнять проектирование с учетом технологических возможностей оборудования.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Резание материалов и режущий инструмент; 
· Оборудование ГПС.

	10. 
	Конструк​торско-технологи​ческое проектирование в ГПС
	Модуль формирует в рамках проектно-конструкторской деятельности способность к комплексному конструк​торско-технологи​ческому проектированию ГПС и компонентов ГПС.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:

· Конструк​торско-технологи​ческое проектирование в ГПС. 

	
	
	ТОП2 «НИР автомати​зации произ​водства»

	11. 
	НИР автоматизированных систем
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской работы и производственно-технологической деятельности составлять аналитические обзоры по зарубежным источникам и готовить публикации на английском языке по результатам выполненной исследовательской работы.

Модуль читается на английском языке и включает дисциплины:

· Научно-технический английский язык;
· НИР ГПС.

	12. 
	Исполнительные механизмы ГПС
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской работы и производственно-технологической деятельности выбирать, разрабатывать исполнительные механизмы и системы управления нижнего уровня, создавать необходимую техническую документацию.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Исполнительные механизмы автоматизированных систем; 
· Управление исполнительными механизмами автоматизированных систем;

· Надежность исполнительных механизмов автоматизированных систем.   

	13. 
	Проектирование автоматизированных систем
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской работы и производственно-технологической деятельности выполнять исследования, проектирование, наладку автоматизированных систем
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Расчет и конструирование механических узлов автоматизированных систем; 
· Проектирование автоматизированных систем;

· Надежность автоматизированных систем.    

	14. 
	Научно- исследовательский практикум
	Модуль формирует в рамках научно-исследовательской работы способность и готовность, базируясь на знаниях, умениях и навыках, сформированных при прохождении практикума, участвовать в решении научно-исследовательских задач
Модуль включает дисциплину:

· Научно- исследовательский практикум.

	
	Модули по выбору студента

	
	
	

	15. 
	Искусственный интеллект и человеко-машинное взаимодействие
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и проектировать системы искусственного интеллекта и человеко-машинного взаимодействия.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Искусственный интеллект;
· Человеко-машинное взаимодействие.    

	16. 
	Домашние роботы и системы интеллекту-ального дома
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и проектировать робототехнические системы, взаимодействующие с человеком.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплины:

· Домашние роботы; 
· Системы интеллектуального дома.    

	
	Факультативы

	17. 
	Взаимодействие роботов
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и проектировать системы взаимодействия роботов.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:

· Взаимодействие роботов.    

	18. 
	Динамика роботов
	Модуль формирует способность в рамках научно-исследовательской и проектно-конструкторской деятельности исследовать и обосновывать расчетами динамику роботов.
Модуль включает проект по модулю. Модуль включает дисциплину:

· Динамика роботов. 

	
	Практики, в том числе научно-исследовательская работа

	19. 
	Преддипломная практика
	Модуль формирует способность и готовность, базируясь на знаниях, умениях и навыках, сформированных при прохождении практики, участвовать в решении профессиональных задач.
Модуль включает мероприятия:

· Преддипломная практика

	
	Государственная итоговая аттестация

	20. 
	Государственная итоговая аттестация 
	Модуль формирует способность и готовность, базируясь на знаниях, умениях и навыках, сформированных при освоении предметных областей всех модулей образовательной программы и составляющих их дисциплин, прохождении практик, подготовке и защите выпускной квалификационной работы, участвовать в рамках заявленных в образовательной программе видов деятельности в решении профессиональных задач.
Модуль включает в себя следующие мероприятие:

· Выпускная квалификационная работа.
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